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Общепринятым считается, что наиболее 
благоприятным для пародонта направлением 
жевательных нагрузок является то, которое со-
впадает с осью зуба [1, 3, 4]. Окклюзионная по-
верхность является базовой в восприятии этих 
нагрузок. Перед специалистами встаёт задача 
создания в зубных протезах искусственной ок-
клюзионной поверхности таким образом, чтобы 
вектор жевательных сил совпадал с осью зуба. 

Таким образом, возникает необходимость в 
разработке методического подхода к определе-
нию оси зуба. Достичь этого можно объединив 
биометрические методы исследования анатомо-
функциональных закономерностей строения 
естественных зубных рядов человека и методы 
математического анализа. Базой для построения 
оси зуба должна являться его окклюзионная по-
верхность.

Проведенные нами ранее исследования 
позволили аппроксимировать окклюзионную 
поверхность каждого бокового зуба плоским 
треугольником [2]. Методы аналитической гео-
метрии позволяют построить ось зуба, которая 
строится как нормаль к этому треугольнику, по 
алгоритму, разработанному авторами ранее [5]. 

Полученные аналитические выражения для 
окклюзионной плоскости и функциональной 
оси зуба, позволяют решать задачу конструиро-
вания рельефа искусственных окклюзионных 
поверхностей.

Результатом проделанных биометрических 
исследований и математических построений 
является постановка задачи для разработки ком-

пьютерной системы конструирования искус-
ственной окклюзионной поверхности, которая 
выполняет поэтапно сбор, обработку информа-
ции и делает возможным моделирование необ-
ходимого рельефа искусственной окклюзион-
ной поверхности. 

Первый технологический этап – получение 
трехмерной геометрической информации про-
тезного поля по изготовленной предварительно 
гипсовой модели.

Второй этап – определение по описанному 
выше алгоритму 3D-положения функциональ-
ной оси зуба. 

Третий этап компьютерного конструирова-
ния несъемного зубного протеза включает ди-
зайн искусственной окклюзионной поверхно-
стей с учетом данных, полученных при расчете 
функциональной оси зуба

Описываемая система даёт возможность на 
различных этапах лечения пациентов несъём-
ными ортопедическими конструкциями про-
водить планирование и конструирование ис-
кусственной окклюзионной поверхности таким 
образом, чтобы вектор жевательной нагрузки 
был направлен вдоль оси опорного зуба, что, в 
свою очередь, повысит качество ортопедическо-
го лечения и улучшит адаптацию пациентов к 
таким зубным протезам.
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